
Lezione 1: Introduzione agli Azionamenti Elettrici  - contenuti del corso

Prof. Giuseppe Tomasso Laurea in Ingegneria Elettrica: Corso di Azionamenti Elettrici I

TITOLO DEL CORSO: AZIONAMENTI ELETTRICI I

DOCENTE DEL CORSO Prof. G. Tomasso
e-mail: tomasso@unicas.it 
tel: 0776-2993730

Orario di ricevimento martedi 11:00-14:00

Corso di Laurea Ingegneria Elettrica (3° anno) 

Numero di crediti 4

Corsi a scelta correlati -Laboratorio di Azionamenti Elettrici I
-Controllori Programmabili per Azionamenti Elettrici

Testi consigliati Appunti distribuiti dal docente
Slides del corso 
(consultare il sito http://webuser.unicas.it/tomasso)

Modalità d’esame presentazione relazioni scritte;
esame orale.



Lezione 1: Introduzione agli Azionamenti Elettrici - contenuti del corso

Prof. Giuseppe Tomasso Laurea in Ingegneria Elettrica: Corso di Azionamenti Elettrici I

Azionamenti cc controllati in catena chiusa 
•controlli in retroazione;
•regolatori industriali;
•controllo in cascata motore cc ad 
eccitazione indipendente: 

anello di corrente e velocità
Introduzione ai PLC 

•struttura di un PLC
•programmazione di un PLC

Motore asincrono trifase
•modello matematico in regime stazionario;
•circuito equivalente
•caratteristiche stazionarie;
•avviamento;
•frenatura;
•regolazione della velocità.

Azionamenti in alternata 
•controllo V/f motore asincrono;
•controllo di scorrimento motore asincrono 
con isteresi;
•controllo di scorrimento motore asincrono 
con SVM;
•accenno sui controlli vettoriali e diretti di 
coppia.

Introduzione agli Azionamenti Elettrici
•struttura di un azionamento 
elettrico;
•classificazione;
•settori di impiego.

Meccanica degli Azionamenti Elettrici
•richiami sulle equazioni del moto;
•organi di trasmissione;
•punto di lavoro e stabilità. 

Riscaldamento delle macchine elettriche 
•comportamento termico macchine 
elettriche
•tipi di servizio;
•riduzione di un servizio di durata 
limitata 

Motore in cc ad eccitazione indipendente 
•principio di funzionamento;
•modello matematico;
•caratteristiche stazionarie 
•regolazione della velocità in regime 
stazionario 
•dominio di regolazione
•avviamento
•frenatura 

4 settim
ane

5 settim
ane
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AZIONAMENTO ELETTRICO

Definizione di azionamento elettrico a velocità controllata (V. norma CEI C.642)

Sistema che converte energia elettrica in meccanica, con l’uso di apparecchiature 
elettroniche di potenza, in accordo con una funzione di comando 

(e secondo un programma definito)
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Vantaggi degli azionamenti elettrici:

• sono disponibili in intervalli di potenza 
che vanno da 10-6 W (orologi elettronici) a 
più di 108 W (impianti di pompaggio di 
sistemi di accumulo idro-energetico);

• coprono un intervallo molto ampio sia in 
erogazione di coppia (>107 Nm -industrie 
siderurgiche) che di velocità (>105 rpm
nelle centrifughe);

• possono lavorare anche in condizioni 
operative critiche;

• emettono basso rumore;
• hanno elevati rendimenti;
• hanno bassi consumi quando lavorano 

senza carico;
• sono facilmente controllabili;
• ……..
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