Lezione 4: Motore in cc ad eccitazione indipendente — principio di funzionamento
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Lezione 4: Motore in cc ad eccitazione indipendente — principio di funzionamento
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Lezione 4: Motore in cc ad eccitazione indipendente — principio di funzionamento

Collegamenti degli avvolgimenti di rotore
Azione delle spazzole e del collettore
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Lezione 4: Motore in cc ad eccitazione indipendente — principio di funzionamento

Caratteristiche strutturali
derivanti dalla
costruzione
m direzione di |, costante
- collettore/spazzole
m direzione di |, costante

- per costruzione
m valore di |, = variabile

m valore di @,

= @CC. separ. = variabile
- magn. perm. = costante
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Lezione 4: Motore in cc ad eccitazione indipendente — modello matematico
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E=kFw
M = kF I,
F=Fe¢-Fse
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Lezione 4: Motore in cc ad eccitazione indipendente — modello matematico
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V, =Ryl +E
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E=kFw
M =kFI,
o
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Lezione 4: Motore in cc ad eccitazione indipendente — caratteristiche stazionarie

V, =Ryl +E
M=M_ W = Va  _FRa M
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E = kFw ‘ K (kF)
M =kFI,
v 1y W macchina
macchina non compensata
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Lezione 5: Motore in cc ad eccitazione indipendente - regolazione della velocita
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Lezione 5: Motore in cc ad eccitazione indipendente - regolazione della velocita

Variazione della tensione di armatura AW
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Lezione 5: Motore in cc ad eccitazione indipendente - regolazione della velocita

Variazione della tensione INRYY;
di armatura: spostamento del
punto di lavoro
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Lezione 5: Motore in cc ad eccitazione indipendente - regolazione della velocita

Variazione della resistenza INRYY
di armatura
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Lezione 5: Motore in cc ad eccitazione indipendente - regolazione della velocita

Variazione del flusso di eccitazione AW
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Lezione 5: Motore in cc ad eccitazione indipendente - regolazione della velocita

Variazione del flusso di eccitazione

Van = Ralan+kfnwn

Van = Ralan+kflwl

kf an = kf 1W1

I\/In =I<fnlan
Mlzkfllan

M. w_=Mw, =costante

|V'L,l |VIL,n
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Lezione 5: Motore in cc ad eccitazione indipendente - regolazione della velocita

Dominio di regolazione

deflussaggio

Va:Va nominale

variazione della tensione
di armatura
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